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Vergleich: Ganganalyse (lateral) CHio
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Vorname: Thea Geburtsdatum: 2024-04-01
Nachname: Musterfrau GroRe: 175 cm Druckdatum: 2024-09-10
Pat.-Nr.: Geschlecht: Weiblich
Analysedetails
Metrische Bezeichnung Einheit Analyse A Analyse B Differenz Referenzwert
Anzahl der Schritte = 13 12 =il =
Gangsymmetrie % 95 v 82 -13 >90
Geschwindigkeit km/h 5.0 35 -1.5 2-5
Kadenz Schritte/min 103 114 +11 90 - 115
Doppelstandphase links / rechts % 11/9 13/13 A +2/+4 10 - 40
Gangvariabilitat links / rechts % 3/1 Al13/11 A +10/+10 <5
Schrittlange links / rechts cm 79183 56/47V -23/-36 55 - 80
Schrittzeit links / rechts s 0.54/0.63 0.52/0.53 -0.02/-0.1 0.51-0.65
Standzeit links / rechts % 56 /50 57 /56 A +1/+6 55 - 65

Keine Anderungen Erhdhung Verringerung Im Bereich B Verbesserung B Verschlechterung
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Vergleich: Ganganalyse (lateral)

Vorname: Thea Geburtsdatum: 2024-04-01
Nachname: Musterfrau GroBe: 175 cm Druckdatum: 2024-09-10
Pat.-Nr.: Geschlecht: Weiblich

Phasen des Gangzyklus: Linkes Bein & Rechtes Bein
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Vergleich: Ganganalyse (lateral)

Vorname: Thea Geburtsdatum:
Nachname: Musterfrau GroRe:
Pat.-Nr.: Geschlecht:
Gangphasendiagramme
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